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P HAN TO M Hizli Baslangi¢ Kilavuzu V1

Uriiniimiizii satin aldigimz igin tesekkiir ed eriz. Basili kilavuzun son siiriim olup olamdigimi
teyit etmek i¢in oyuncakhobi.com da PHANTOM bolimiinii ziyaret ediniz. Degilse, karsidan
yiikleyin ve son kilavuzuna kullanin. Kesinlikle tiim kilavuzu okuyun ve iiriinii kullanmak i¢in
asagidaki adimlar takip edin. Phantom basit islemler yaparak ugmaya hazir olacak Daha ayrintili
bilgi icin (asistant softtware programi ile parametre yapilandirma, kumanda ile aric1 arasinada
frekanslar1 eslestirme) gelismis kullanim klavuzunu www.oyuncakhobi.com dan indirebilirsiniz.

Yazilim yenileme i¢in NAZA-M software 2.0 version kullandiginiza emin olun. Version 2.0
dan eski versionu kesinlikle kullanmayniz.


http://www.oyuncakhobi.com/
http://www.oyuncakhobi.com/
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Yasal Uyari ve ikazlar

Phantom’u kullanmadan o6nce liitfen bu feragatnameyi okuyunuz. Bu belge Phantom’u

kullanmadan 6nce bu feragatnameyi tamamen okudugunuzu ve kabul ettiginizi beyan eder. BU
URUN 18 YASINDAN KUCUKLER ICIN UYGUN DEGILDIR.

PHANTOM, normal giiciinde ve normal ¢alisma kosullar1 altinda miikemmel bir ugus

deneyimi sunan miikemmel bir ucus platformudur. Phantom oto pilotu ve kontrolciisii oldukga
giivenli olmasina ragmen sistem parametrelerini ve kalibrasyonu yaparken pervanelerinin sokiilmiis
olmasina onemle rica ederiz. Baglantilarinin eksiksiz olmasina dikkat ediniz Yazilim giincelleme ya
da kalibrasyon yaparken hayvanlart ve g¢ocuklart uzak tutunuz. DJI ve Robonik mekatronik
teknolojileri asagida siralanan kosullardan olusabilecek hasar(lar) veya yaralanmalarda dogrudan
yada dolayli olarak sorumlu DEGILDIR.
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Her hangi bir alkol, ila¢ yada bagimlilik yapacak bir madde aldiktan sonra olusabilecek bas
donmesi, yorgunluk, bulanti yada diger fiziki ve zihinsel rahatsizliklardan dolay1 olusan
yaralanmalar ve hasar(lar)

Hasar(lar) veya 6znel kasitli islemler neden oldugu yaralanmalar

.Kaza sonucunda olusabilecek zihinsel kayiplar

Montaj sirasinda kullanim kilavuzunu takip etmemek

Ariza tamiri ya da DJI aksesuari olmayan pargalarla degisiklik yapma

Orijinal iiriin kullanilmamasinda olusan hasar(lar) ve yaralanmalar

Mekanik yorulma yada erozyondan olusabilecek hasar(lar) yada yaralanmalar

Hatali kullanimdan dolay1 olusabilecek hasar(lar) yada yaralanmalar

Phantom diistik voltaj uyarisi verdigi halde ugusa devam ederek olusabilecek hasar(lar) yada
yaralanmalar

. Bilerek anormal kosullarda(su, yag, toprak, kum ve diger bilinmeyen malzeme ugagin igine

girmesini veya montaji tamamlanmis, ana bilesenleri bariz hatalari, bariz kusur veya eksik
aksesuarlar) durumunda olusabilecek hata(lar) ve yaralanmalar

Ucusa yasak bolgede, manyetik alanda, yada pilotun gormesinde sikinti olan (bulanik,
gorme zayiflig1) yapilan uguslarda olusabilecek hasar(lar) yada yaralanmalardan

Yagmurlu bir glinde veya riizgarl (orta esinti fazla), kar, dolu, yildirim, hortum, kasirga gibi,
kotii hava kosullarinda kullanarak olusabilecek hasar(lar) ve yaralanmalarina

carpisma, yangin, patlama, sel, tsunami, ¢cokme, buz ¢1g, moloz akisi, heyelan, deprem, vb
durumlarda olusabilecek hasar(lar) yada yaralanmalar

Izinsiz yada yasal olmayan dinleme veya goriintii alma sirasinda olusabilecek yaralanma ve
Hasar(lar)

Hatali pil kullanim1 yada pil sarjinda olusabilecek yaralanma ve hasar(lar)

DIJI ve robomore mekatronik teknolojileri sorumluluk alanina girmeyen diger hususlar

Uriin kullanim uyarhlar:
Dikkatle ucustan once her zaman asagidaki adimlar1 kontrol edin.

1.Uriiniin kullanimindan 6nce, pratik bir simulator kullanarak bazi ugus egitimi aliniz.

2. Phantom’un tiim parcalarinin iyi durumda olup olmadigini kontrol ediniz. Kirik yada
deformasyon olan parca ile ugmayimiz.

3. Ugus Oncesi pervanelerin ve motorlarin dogru ve sikica takildigini kontrol ediniz. Her pervanenin
yoniiniin dogru oldugunu kontrol ediniz.

4. 1 kg fazla yiik yiiklemeyin

5.Kumandanin ve Phantom’un pilinin tamamen sarj oldugundan emin olun

6.Kumanda ile alic1 arasinda parazit olusturabilecek kablosuz cihazlardan uzak tutunuz.

7. Once kumandanin diigmesini a¢iniz. Ardindan Phantom’un pilini baglaymz. Sistemi kapatirken
de once sistemi ardindan kumanday kapatiniz.



8. Phantom’un hizli pervaneleri yaralanmalara sebep verebilir. Her zaman Phantom’u sizden ve
etraftaki kalabalik, yiiksek gerilim hatlarindan en az 3 metre uzakta tutunuz.

9. Tim pargalar ¢ocuklardan uzak tutunuz. Kazara cocuklar tarafindan her hangi bir parcasi
yutuldugu takdirde tibbi yardim aliniz.

10. Pusula kismin1 miknatistan uzak tutunuz. Aksi takdirde pusula da bozulma hatali ¢aligmaya yol
acabilir.

11. Phantom’u bagka marka kumandalarla ugurmayiniz.

12. Yazilim giincellemeleri parametre giincellemeleri icin NAZA-M assistant versiyon 2(yada daha
yukart versiyon) yazilimi kullandiginiza emin olunuz.

13. SADECE DJI orijinal motor ve 8-ing pervane kullanabilirsiniz.

14. Phantomda sadece support 3S(11.1 V) ESC kullaniniz.

15. Eger Phantom’u arabanizda tasiyacaksaniz hoparlorlere uzak bir noktaya koyunuz. Hoparloriin
manyetiginden kumpasiniz etkilenebilir.

16. Sarjli yada elektrikli tornavida kullanmayiniz. Kullandiginiz takdirde kumpastan en az 10 cm
uzakta tutunuz.

Pil Kullanimi ve Sarj Uyarilari

1. Suya i¢ine pil koymayin, serin ve kuru bir ortamda pili saklayin.

2. Sadece dogru belirtilen pilleri kullanin.

3. Piller cocuklarin ulasamayacagi yerlerde tutulmalidir; bir cocuk yanlislikla pili yutarsa hemen
tibbi yardim isteyin.

4. Pili atesin yakininda kullanmayin veya saklamayin.

5. Pil uygun bir standart sarj cihazi ile sarj edilmelidir.

6.Sarj cihazi veya donanim pozitif ve negatif terminalleri tersi pili takmayin.

7. Dogrudan duvar fislerine veya ara¢ ¢gakmagina pili takmayin.

8. Bir atesin i¢ine pil atmayin veya pil 1siticilar iistiine koymayin

9.Akii kutuplarini (+ ve-) birlikte dokunmasina izin vermeyin kisa devreye neden olut.

10. Metal yada benzeri kutularda pili saklamayin yada tutmayin.

11. Pilin {istiine sert bir cisimle(tas, ¢eki¢ vb.) vurmayin yada pili firlatmayin.

12. Pilin kutuplarini(+ve-)birbirine lehimlemeyin

14. Pili s6kmeyin yada iistiinde degisiklik yapmayiniz.

15. Pili dogrudan sicak olacak ortam yada direk giines alan ortama koymayin. Aksi halde pilin
performansinda diisme yada asir1 sicakliga bagl olarak yangin ¢ikma ihtimali vardir.

16. Pili elektrostatik alanlarda kullanmayiiz. Aksi takdirde elektronik korumasi bozulabilir.

17. Pilde elektrolit s1zint1 olur ve goziiniize kagarsa goziiniizii ovalamayin .Su ile yikayin ardindan
bir saglik kurulusuna gidiniz.

18. Pil sarj sirasinda 1sinma, koku verme, renk degistirme yada bunlara benzer anormal bir tepki
goriirseniz. Pili sarjdan hemen ¢ekiniz ve kullanmayiniz.

19. Eger pilin kutuplarinda bir kirlenme tozlanma varsa kuru bir bezle sildikten sonra kullaniniz
yada sarj ediniz.

20. Omrii biten yada kullanilmayan pillerin kutuplarini izole bant ile bantladiktan sonra ¢dpe atiniz.
Yangina sebebiyet verebilir.



Kutu icerigi

Ana govde

Inis Takimm
(Kumpas modiilii ile)

Kamera icin cerceve Pervaneler Anahtar
q
gy
"
USB Kablosu Vida Paketi (M3x6) Aksesuar
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Gerekli aletler

Tornavida

Kalem pil (4 adet)
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Giris:

PHANTOM multi-rotért tutkunlari igin tasarlanmig bir son kullaniciya hazir 4 pervaneli
sistemdir. Fabrikadan nakliye once, yapilandirilmis ve tam olarak test edilmis, hangi yapmak i¢in
higbir yapilandirma var demektir. Son testleri ve ayarlari yapildigi i¢in sizin her hangi bir ayarlama
ya da test yapmaniz gerekmemektedir.
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Phantom ve Kumanda Temel Kullanimlari:

Kumanda

Phantom
(e Burun yonii)
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Yaw ¢ubugu Phantomun diimenidir. Agisal hiz1
kontrol eder. Diimenin a¢isal maksimum hiz1 200°/s
dir. Sol tarafa ¢evrildiginde Phantomu saat yoniiniin
tersine ¢evirir.
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OFF Course Lock Home Lock

Akill1 Yon Kontrolii (IOC) igin Verici lizerindeki 3
konumlu anahtar (S2). Temel ugus OFF konumuna
getirin. Eger kullanmak istiyorsaniz bu fonksiyonu
gelismis kilavuzuna basvurun.

Eger temel ucusa alisgkinsaniz, IOC islevini kullanin.




Ucustan Once:

1. Kumandanin pilini takma

1. Kumandanin pil yuvasini agin
2. Kutuplar1 +/- uygun 4 adet kalem pil takiniz.
3. Kumandanin pil yuvasini kapatin

Phantomu DJI orijinal kumandasi disinda bagka bir marka kumanda ile kullanmayin.
Yanlis bir ¢esit kullanilmasinda patlama riski vardir.

Pilleri kullanim talimatina gore kullanin

Kullanimdan sonra pilleri ¢ikartiniz.

4V altinda kumanda bip sesi verecektir. Pili degistiriniz.

. Lipo pili sarj etme

Liitfen ful sarjl1 3S LIPO pil kullanin. (200MAH-20C-11.1V tavsiye edilen parametreler )
Phantom’u sadece kendi sarj aleti ile sarj edin. Farkli yiiksek voltajli piller kullanmayin.

. Pervanelerin Takilmasi

=

Ik 6nce Phantom ve pervaneleri hazirlayin.(Orijinal 8 inch)

2. Pervaneleri Phantom’a birlestirin.(donme yoOnii isaretleri yukar1 bakacak) Pervanenin
iistiindeki donme yonii ile Phantomun kolundaki donme yonii isaretinin ayn1
olduguna dikkat edin

3. Son olarak pervanelerin somunlarini takiniz..




4. Kumpas ile Beraber Inis Takiminin Montaji

1.

2.
3.
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GPS ATTI modunu kullanacaksaniz 6nce kumpasin bagli oldugu inis ayagini
baglayiniz.

Phantom ve inis takiminit hazirlaymiz.

Sag taraftaki kumpasin takili oldugu inis takiminin iist kisindaki delikten kumpasin 5
pinli olan kablosunun gectiginden emin olun(Asagidaki resimde gosterildigi gibi).
Inis takimin vidalari(M3X6) sikiniz. Ardindan 5 pinli soketi kumpasa baglayniz.
Sol taraftaki inis takimint monte ediniz.

Beyaz renkte bant ile anteni ve kumpasin kablosunu sabitleyiniz.
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inis Talkimi Montaji Kumpasin Baglanmasi

Ucus zaman1 kumpasin saglam ve sabit oldugundan emin olun.

Kumpasin takili oldugu inis takiminda deformasyon varsa yenisi ile degistirin
Kumpas modiilii su ya da yag gecirmez degildir.

Sarjl1 ya da elektrikli tornavida kullanmayiniz. Kullandigiiz takdirde kumpastan en
az 10 cm uzakta tutunuz. Aksi taktirde kumpasin manyetigini etkiler.

5. Kumandayi aciniz

1. Yon ¢ubuklarini asag1 dogru ¢ekiniz. IOC anahtari ve kontrol modu anahtarini yukartya
ayarlayiniz.
2. Kumandanin anahtarini a¢iniz. Baglanti saglandiginda kumanda 15181 kirmiz1 yanacaktir.

Led gosterge kirmizi olmadan 6nce yon ¢ubuklarinin asagi dogru baktigina emin olun

6. Phantom Cahistirilmasi

NS

Phantom’u diiz bir alana koyunuz.

Phantomn arkasindaki pil yuvasini aginiz.

Baglant1 kablosu disariya bakacak sekilde lipo pili yerlestiriniz.

Pilin kablosunu phantom’a baglayin ve ESC nin diizgiin ¢alistigina emin olun.



5. Sistem baslayip kendini kontrolii bitene kadar Yon ¢ubuklarini asagi dogru
tutunuz.( -.D-.D..D....)

6. Gli¢ kablosunu pil yuvasina yerlestiriniz.

Pil yuvasinin kapagini kapatiniz.

8. Phantom’un sensdrlerinin diizgiin ¢alismasi i¢in biraz zamana ihtiya¢ vardir. Led
gostergenin 6 kez hizlica yanip sénmesini bekleyin.
Led gostergenin 6 defa yanip sondiigline emin olun.

~
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e [Eger besinci madde ledin yanma sirasinda son dort yesil degilse liitfen saticiniza
basvurunuz.

e Phantom’a gii¢ verilip motorlar ¢alismaya baslamadan dnce kontrol modundan sonra
eger led 6 kez yesil yanip sonerse, gelismis kilavuzuna bakarak IMU temel
kalibrasyon yapmak igin asistant software baglanin liitfen. Phantom hareket ediyorsa
normaldir.

e [Eger sistem c¢alismaya baslayip, kendini kontrol ettikten sonra uyarici led siirekli
kirmizi, sar1 ve yesil yaniyorsa, IMU dan gelen datada bir anormallik vardir.
Phantom ¢alismayacaktir. Asistant softwarre baglanin ve su sirayi takip edin. Eger
led sar1 kirmizi degisimiyle yamyorsa(_:'), bunun anlami asagidaki 3
maddeden biri yiiziinden kumpas da biiyiik bir hata vardir. Asistant software
baglanin ve “tools” sekmesinindeki “IMU Calibration” segerek kalibrasyonunu
yapiniz.

1. Cevresinde ferromanyetik madde olabilir.Oncelikle kumpast dogru kalibre ettiginize
emin olun. Phanton’u yerden bir metre yukar1 kaldirm ve ferromanyetik
maddelerden uzaklasin. Eger 1 metre kaldirdiktan sonra kirmizi yesil yanmalar
gecerse yerden yliksekligi ile ilgilidir. U¢manizda sikint1 olmayacaktir

2. Kumpas modiiliinii miknatis olan bir yere koymus olabilirsiniz. Liitfen kisa bir
sirede yenisi ile degistirin. Degistirilmedigi takdirde anormal hareketler yada
kontrol kaybina ugrayabilirsiniz.

3. Kumpas diizgiin kalibre edilmemis olabilir. Bu durumda kumpasi dogru bir sekilde
tekrar kalibre ediniz. GPS kumpas kalibrasyonuna tekrar bakiniz.

7. GPS ve Kumpas Kalibrasyonu

Eger kumpas modiiliinii kullanmayacaksaniz bu stebi geciniz.

GPS modiilii ayn1 olmayan jeomanyetik alanlari Slgmek i¢in kullanilan manyetik bir
algilayicidir.  Kumpas modiilii c¢alismadan GPS modiilii c¢alismaz. Kumpas modiiliiniin
baglantilarinin dogru oldugundan emin olun.

Liitfen kumpas modiiliiniin miknatislardan uzak tutunuz.Boyle bir durum olusursa kumpas
modiiliinlizii degistiriniz. Degistirilmedigi durumlarda Phantomu kontrol etmede zorluk ¢ekebilir,



ucuramayabilirsiniz.

Il ugusunuzda yada farkli bir yerde ugacaginiz zaman kalibrasyonunuz muhakkak yapiniz.
Kalibrasyon yaparken yada ucarken ferromanyetik alandan ve diger elektronik uzak durdugunuza
emin olunuz. Eger kalibrasyon hatasi olusursa, 0 alanda manyetik parazit veya diger ferromanyetik
madde oldugunu diisiindiirebilir, bu alanlarda u¢gmaktan liitfen kaginin.

Eger kalibrasyon hatasi yada ledde kirmizi sar1 yanip sonmeler olusursa(_:')
Asistant software baglanin ve “tools” sekmesinindeki “IMU Calibration” secerek kalibrasyonunu
yapiniz.

1. ATTI modu dan GPS ATTI moduna ordan tekrar ATTI
moduna anahtarin1 degistirin. Bu islemi Phantom da
bulunan led gostergesi sar1 oluncaya kadar ,hizlica 6 ile
10 kez ard arda yapiniz.

2. Phantonun led gostergesi yesil olana kadar Phantom’u
yatay bigimde tutarak etrafininiz da doniiniiz (yaklasik
360°)

3. Phantonun led gostergesi sonene kadar Phantom’u

dikey bicimde tutarak etrafininiz da doniiniiz (yaklasik
360°)

4. Phantomun led gostergesi kalibrasyonun basarilt olup
olmadigini gosterecektir.

e Eger kalibrasyon basarili olursa, kalibrasyon
modundan otomatik ¢ikacaktir.

e Eger Phantomdaki led gostergesi kirmiz1 yanip
sOniiyorsa, kalibrasyon islemi basarisiz
olmustur.Kontrol modunu bir kez kapatarak
islemi iptal edin ve 1. Adimdan tekrar islemi
yapiniz.

ATTI. Modu —> GPS ATTI.
Mode — ATTI Modu seklinde
hizlica 6-10 arasi1 a¢ kapa yapiniz

Yatay Dénme Dikey Déinme




Ucus Testi

1.

N

GPS ATTI. modunda kullanacaksaniz agik alanda etrafta fazla bina aga¢ olmayan yere
Phantomu yerlestiriniz. Phantomu 6 dan fazla GPS uydu buldugu an led(led gostergesi
birka¢ kez yanip sonecek yada hic yanmayacak) kalkacaktir. Eger ATTI. modunda
kullanacaksaniz, bu adimi atlayimiz.
Phantom’u size veya bagka insanlara zarar vermemesi i¢in en az 3 metre uzaginiza koyunuz.
Baslama
e Motorlari ¢alistirmak icin asagidaki resimdeki, kumanda iizerindeki yon ¢ubugunu P
e Gaz cubugunu serbest birakin ve yavas yavas yukari itmeye baslaym. Eger 3 saniye

R REERY

icinde bunu yapmazsaniz motorlar duracaktir ve tekrar islemleri baslamaniz
gerekmektedir.

e Phantomun hareketlerine her an dikkat edin ve konumunu ayarlamak icin yon
cubuklarini kullaniniz.

e Ilstenilen yiikseklikte durmasi icin Yon cubuklari ile yaw pich, roll ve throttle
acilarini diizgiin ayarlayin.

4.Phantomu miimkiin olduk¢a yavasca indirin. Motorlar 3 saniye sonra otomatik olarak
kapanacaktir veya es bastan tekrar ¢alistirmaya baglatin.
5. Liitfen her zaman 6nce Phantom’un pilini sokiiniiz ardindan kumanday1 kapatiniz.

Ug:us Notlar1

v
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v' Eger GPS ATTI modunda engel olmayacak agik bir alanda Phantomu uguyorsaniz

GPS uyaric1 sinyaline dikkat ediniz. Eger sinyal kotii ise uyar1 verecektir.(iki yada ii¢ kez
kirmizi yanip sonmesi) Kontrol anahtarini ATTI moduna gegiriniz ardindan tekrar GPS
moduna geg¢iniz.

Eger pilin gerilim u¢gmaya yeterli degilse, Phantomun ilk koruma modu olan led gostergesi
kirmizi yanip sénmeye gececektir. Hemen Phantom’u indiriniz. Ikinci diizeyde koruma ise
otomatik olarak algalmaya baslayacaktir.

ATTI modunda Phantomu kaldirmanizi 6neririz.

Eger Phantom’u arabanizda tasiyacaksaniz hoparlorlere uzak bir noktaya koyunuz.
Hoparl6riin manyetiginden kumpasiniz etkilenebilir.

Liitfen her zaman 6nce kumanday1 a¢iniz ardindan Phantom’un pilini baglayiniz.

GPS I manyetik parazitten korumak i¢in ferromanyetik alanlarda ugmaymiz.

Inis takimina hasar vermemek i¢in miimkiin olduk¢a yavas indiriniz.

Kumandani pili diisik goriiniiyorsa miimkiin oldugunca en kisa silirede Phantomu asagi
indiriniz.

Eger motorlara baslama komutunu yollamadan led gostergesi sar1 yada yesil c¢ift yanip
sonerse Phantom’un pilini sarz etmeniz gerekmektedir.

Hata koruma modu agiksa Phantom otomatik olarak inise gecer(yada baslangic noktasina
doner eger GPS modu aktifse)

Eger Led gostergesi kirmizi ise kapali sekilde biraz havada tut. Bir siire sonra Phanton
kendine gelecektir.



GELISMIS FAIL-SAFE(Emniyet)
e Phantom’da bulunan kontrolcii asagidaki durumlarda Fail-safe modunu galistirir.
v" Phantom kumandadan sinyal alamadigi; menzil digina ¢iktiginda, kumandanin
pilinin bittigi durumlarda
v A E, T, R, U haberlesme kanallarindan biri veya daha fazlasinin kopmasiyla eger
kalkis durumunda iseniz yon ¢ubugunu ileri itsenizde kalkis olmayacaktir. Hava da
iseniz Led gosterge sar1 renk yanip sonecektir.
e GPS modu agiksa, fail safe mode aktiflestiginde otomatik inis yapar yada home(ilk)
pozisyonuna geri doner.
e Kalkistan 6nce yon cubugu ile kalkis haptiginiz anda 8 saniye i¢inde 6 yada daha fazla GPS
uydusu bulur ve kalkis noktasin1 home(ilk) pozisyon diye kaydeder.
e Kalkistan dnce home(ilk) konumu kaydedildigine emin olun
e ATTI moduna gectiginizde fail-safe(emniyet) modundan ¢ikacaktir. Phantomun kontroliinii
tekrar ele alabilirsiniz.
Asagidaki diagram home ve land modlarin1 géstermektedir.

( Home poziyonu )

Havada kalr
o

huldugunda yin gubugunu gektiginizde

home poziyonun kaydeder

Eger 6 yada daha fazla GPS uydusu
Sinyal kaybi

Home pozisyonuna
gider

Sinyal kayh >3s

Havada kalir 15 s

Yere iner

20
:lr E'i.'mcel pozisyonu 20 m den kiigiik ise

GPS sinyali kotii ise, Phantom home(ilk) pozisyonuna dénemez.

Diisiik voltaj alarmm

Diisiik voltaj alarmu belirtisi gosterdiginde, Pillerin phantom’u ugusu saglayacak enerjisi kalmadigi-
n1 gosterir. En kisa siirede inise gegmeniz gerekmektedir. Bu eglence icin degildir. Phantom’u bir
kazaya veya zarara sebebiyet vermemek i¢in en kisa siirede indirmeniz gerekmektedir.

ATTI. Modu & GPS ATTI. Modunda
e Birinci koruma diizeyi ledin yanmasidir.
e Ikinci koruma diizeyinde sistem %90 oraninda inise ge¢meye baslayacaktir. Burada siz
Phantomun diger eksenlerini kontrol ederek en kisa siirede Phantomu indiriniz.



Ses ve Led Uyarilarimin Anlamlari

Led uyarilarinin Anlamlari

Kontrol modu (GPS ile beraber)

ATTI. Modu GPS ATTI Modu 10C
GPS uydu sayisi < 5 o X X ] 00O ON°N N N )
GPS uydu sayisi= 5 @) 0 Q 0 ONO] N
GPS uydu sayisi= 6 O (] O @ ON" ] @
GPS uydu sayis1> 6 @) O O}
Ugus davrams koti O o I O © Inm

Kontrol Modu({ GPS ile olmadan)
ATTI Modu O O O O O O O O

L Gordiigiiniiz zaman hata kaybolana kadar phantom’u havada gezdirin

ATTI modunda © uyaris1 ve GPS ATTIL. Modundaki @ ;

® Motorlar baslamadan once: Bir kez led yanmasi biitiin gubular(throttle hari¢) merkez, iki kez
yanip sonmesi biitlin cubular(throttle hari¢c) merkezde degil.

e motorlar bagladiktan sonra; Bir kez led yanmasinda throttle Yon ¢ubugu 3 saniye igerisinde %
10'un lizerindedir, merkez, iki kez yanip sonmesi biitiin gubular merkezde degil.

IOC modunda yanip sénen © @

® Motorlar baslamadan 6nce: Bir kez led yanmasi© @ biitiin gubular(throttle hari¢) merkezde,

Of 1 yanmasi biitiin ¢ubular(throttle hari¢) merkezde degil.
e motorlar basaadiktan sonra; Bir kez led yanmasinda © @ throttle Yon ¢ubugu 3 saniye

icerisinde % 10'un iizerindedir, merkez, Of 1) yanmasi biitiin ¢ubular merkezde degil.
Digerleri:
Home(baglangic) yada baktg yonii kaydediyor Q@ QOO 0000000000000 0000
Kumanda sinyali kayboldu  QOQOOOO0O000000000000000
Distik voltaj/baskahata. @ OO 000000000 0000000000
Sistem bagladi ve kontrol edildi. @@ O0@Q@ 0@ 0@
IMU datasi normal degil @@O@@O @O0 0000+@00000O®@O
Phantom agildiktan sonra 1simyor Control Modu + GPS Uydu sayiss + OOO0O00

IMU Temel kalibrasyona ihtivaci var/

PHAMTOM c¢alhgtiktan sonra hareket n "
ettiginde ve motorlar gahsmaya Control Modu + GPS Uydusavisi + Q@ Q@ QO @

baglamadan once




Kumpas Kalibrasyonu:

Yatay kalibrasyona baghyor  (

)

Dikey kalibrasyona baskyor  (uEEEEED
Kalibrasyon yada digerhata. Q@@ 00000000 000000000000
Kumpas hatasicok biyiik N [N 00

ESC Sesleri

ESC durumu Sound

Hazir D 1234567
Throttle ¢cubuk dipte degil BBBBBB
Normal olmayan giris sinyali B----B----B---B

Normal olmayan giris voltaji

BB—BB—BB--BB

Kumanda Durumlari:

Kumanda durumu Tepki

Hazir D 1234567
Kumanda ile alic1 birbirine bagland1 00000
Normal durumda —
Diisiik Pil ( Pili degistirin) BB...............
PHANTOM Ozellikler:

Parametre Araligi

Cahsma Sicakhgi -10° C /-50°

Gii¢ Tiiketimi 3.12W

Desteklenen Pil

Ucus Hassasiyeti (GPS modlu)
Mak. Yaw acisal hizi

Mak. Tilt agis1

Mak. Cikis/Inis hiz1
Maksimum Ucus Hizx

Diagonal mesafesi (motor merkezi motorlu

merkezi)
Agirhk
Agirhk(Pilli)

Sadece 3S Lipo

Dikey +£0,8 m. Yatay £2.5 m
200°/s

450

+6 m/s

10 m/s

350 mm

670 g
800 g




